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Vetores
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Segmento de reta orientado
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Segmento de reta orientado

Dois vetores sdo iguais se tem o mesmo comprimento e direcdo
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Segmento de reta orientado
Dois vetores sdo iguais se tem o mesmo comprimento e direcdo

Componentes

V= <V1;V27V3> = (V17V2;V3)
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Segmento de reta orientado
Dois vetores sdo iguais se tem o mesmo comprimento e direcdo

Componentes

V= <V1;V27V3> = (V17V2;V3)

Magnitude ou comprimento

ol = ViE+
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Segmento de reta orientado
Dois vetores sdo iguais se tem o mesmo comprimento e direcdo

Componentes
v = (v, vy, 13) = (W, V2, 13)
Magnitude ou comprimento

ol = ViE+

Vetor unitario
v =1
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Produto Escalar

Produto escalar entre u = (u;, uy, us) € v = (vy, vy, v3)

U-V= 1wV + UV, + U3Vs
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Produto Escalar

Produto escalar entre u = (u;, uy, us) € v = (vy, vy, v3)

U-V= 1wV + UV, + U3Vs
Angulo entre dois vetores

9) = = ¥
0s(8) = fur]
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Produto Escalar

Produto escalar entre u = (u;, uy, us) € v = (vy, vy, v3)

U-V= 1wV + UV, + U3Vs

Angulo entre dois vetores

9) = = ¥
0s(8) = fur]

Vetores ortogonais
u-v=20
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Retas e Planos
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Equacdo vetorial para uma reta
r(t) =ry+ tv teR

Reta que passa pelo ponto r, = (a, b, ¢) na dire¢do do vetor v = (v, v, »3)
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Equacdo vetorial para uma reta
r(t) =ry+ tv teR

Reta que passa pelo ponto r, = (a, b, ¢) na dire¢do do vetor v = (v, v, »3)

Equagdes paramétricas
X=a-+ tv
y=b+tv,

zZ=c+ 1w
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Definimos um plano por um ponto, Py = (a, b, ¢),
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Definimos um plano por um ponto, Py = (a, b, ¢),
e uma inclinagdo (vetor perpendicular), n = (A, B, C)
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Definimos um plano por um ponto, Py = (a, b, ¢),
e uma inclinagdo (vetor perpendicular), n = (A, B, C)

P = (x,y, z) pertence ao plano se
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Definimos um plano por um ponto, Py = (a, b, ¢),
e uma inclinagdo (vetor perpendicular), n = (A, B, C)

P = (x,y, z) pertence ao plano se

n-ﬁzo
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Definimos um plano por um ponto, Py = (a, b, ¢),
e uma inclinagdo (vetor perpendicular), n = (A, B, C)

P = (x,y, z) pertence ao plano se

n-ﬁzo

(A,B,C) - (x—a,y—b,z—c)=0
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Definimos um plano por um ponto, Py = (a, b, ¢),
e uma inclinagdo (vetor perpendicular), n = (A, B, C)

P = (x,y, z) pertence ao plano se

n-ﬁzo

(A,B,C) - (x—a,y—b,z—c)=0
A(x—a)+B(y—b)+C(z—¢)=0
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Definimos um plano por um ponto, Py = (a, b, ¢),
e uma inclinagdo (vetor perpendicular), n = (A, B, C)

P = (x,y, z) pertence ao plano se

n-ﬁzo

(A,B,C) - (x—a,y—b,z—c)=0
A(x—a)+B(y—b)+C(z—¢)=0
Ax + By + Cz = Aa+ Bb+ Cc
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Lista Minima
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Lista Minima

Célculo Vol. 2 do Thomas 122 ed.

1. Estudar o texto das Secdes 12.2, 12.3, 12.5

Atencdo: A prova é baseada no livro, ndo nas apresentagoes
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